
 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ЗАДАНИЯ ПО РОБОТОТЕХНИЧЕСКОМУ НАПРАВЛЕНИЮ 

В РАМКАХ МЕРОПРИЯТИЯ «ДЕНЬ ВУЛКАНА»

О ПОРЯДКЕ СУДЕЙСТВА СОРЕВНОВАТЕЛЬНОГО 

П О Л О Ж Е Н И Е



 

 

 
1. ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ 

Настоящее Положение разработано в целях обеспечения объективного 
судейства в ходе проведения соревновательного задания по робототехническому 
направлению в рамках мероприятия «День Вулкана» (далее – Соревнование). 

В Положении дается понятие субъектов робототехнического направления 
«День Вулкана», а также определяется порядок, условия судейства, устанавливается 
структура и иерархия среди судей и полевых арбитров, их права, обязанности и иные 
вопросы, которые касаются судейской деятельности при проведении Соревнования. 

Настоящее Положение должно неукоснительно соблюдаться всеми 
должностными лицами, назначенными для организации, проведения и участия в 
Конкурсе. 
 

Субъекты направления «БАС» Соревнования 
Субъектами робототехнического направления Соревнования являются: 

- организаторы;  
- команды; 
- Жюри. 

Обязанности и права организаторов и участников робототехнического 
направления Соревнования определены в Положении о проведении Соревнования и 
Регламенте соревновательного задания робототехнического направления 
Соревнования. 

 
Состав Жюри 

Для судейства конкурсного задания Соревнования создается Жюри в составе 
двух технических специалистов от ГК «Геоскан». 

На Жюри возлагаются обязанности по судейству соревновательного задания 
робототехнического направления Соревнования, а также определению результатов и 
подведению итогов в соответствии с Положением о проведении Соревнования и 
Регламентом соревновательного задания. 

Отношения между субъектами Соревнования, возникающие в процессе его 
проведения, регулируются настоящим Положением. 

Субъекты робототехнического направления Соревнования обязаны знать и 
соблюдать руководящие документы (Положение о проведении Соревнования, 
Регламент соревновательного задания, настоящее Положение и др.) проявлять 
уважение к соперникам, судьям, арбитрам и зрителям.  
 

2. ПОРЯДОК СУДЕЙСТВА 
Все судьи имеют равные права при голосовании. 
Все спорные вопросы, возникшие при подготовке команд к участию в 

Соревновании, должны быть разрешены до начала его проведения. 
 
 
 

 



 

 

3. ОБЯЗАННОСТИ ЧЛЕНОВ ЖЮРИ 
 
Каждый Член Жюри имеет право отстранять от дальнейших выступлений в 

Соревновании участников, допустивших грубое нарушение требований 
безопасности, грубость, а также показавших явную неподготовленность. 

Каждый Член Жюри обязан: 
1. Изучить Положение о проведении Соревнования, Регламент 

соревновательного задания Соревнования, настоящее Положение и другие 
руководящие документы Соревнования. 

2. Подавать команду о начале и завершении каждого соревнования на 
соревновательной площадке и вести отсчет времени соревнования. 

3. Участвовать в совещаниях заседаниях Жюри. 
4. Рассматривать результаты, протесты и коллегиально принимать по ним 

решения по робототехническому направлению Соревнования. 
5. Подписывать ведомости и протоколы результатов Соревнования. 
6. Следить за правильностью, объективностью проведения Соревнования. 
7. Осуществлять судейство квалифицированно и беспристрастно, исключая 

ошибки, которые могут повлечь искажение результатов соревновательного задания, 
объективно и своевременно решать возникающие в ходе соревновательного задания 
вопросы. 

8. При нарушении участниками соревнований требований безопасности 
немедленно прекратить соревнования. 

 
4. ПОРЯДОК РАЗРЕШЕНИЯ СПОРНЫХ ВОПРОСОВ. 

РАССМОТРЕНИЕ ПРОТЕСТОВ 
Каждая из команд, участвующая в Соревновании, имеет право внести вопрос 

на рассмотрение Жюри. Его рассмотрение проводится заседании судей Жюри по 
решению председателя Жюри Соревнования. Разрешение спорных вопросов 
осуществляется решением Жюри Соревнования. 

Решение считается принятым, если за него проголосовало простое 
большинство из присутствующих судей.  

Решение заседания судей Жюри обжалованию не подлежит. 
 

Порядок подачи протестов и предложений (заявлений) 
Протест в отношении результатов соревнований подается капитаном команды 

в письменной форме в течение 15 минут с момента вынесения судейского решения 
(бланк прилагается). 

В протесте в произвольной форме указывается содержание спорного вопроса, 
время и место оспариваемых результатов соревнований и действий (решений). 

При принятии решения по протесту в рамках созванного заседания судьи 
обязаны выслушать объяснения лица, подавшего протест и лица, в отношении 
которого подан протест. При неявке заинтересованных сторон решение может быть 
вынесено заочно. 



 

 

Решение заседания судей Жюри Соревнования признается правомочным, если 
есть кворум и в работе участвуют не менее 2/3 судей, оно должно быть оформлено 
протоколом и сообщено заявителю. 

Решения по протестам принимаются открытым голосованием большинством 
голосов Жюри, присутствующих на заседании. 

Решение заседания судей Жюри обжалованию не подлежит. 
Судьи имеют право озвучивать только коллегиальное решение, оформленное 

протоколом. После принятия решения судьи не могут высказывать свою точку 
зрения о спорных вопросах.



ПРОТЕСТ 
по организации, проведению и определению результатов робототехнического 

направления в рамках мероприятия «День Вулкана» 
 

от ______________________________________________________________ 
(Фамилия, имя, отчество)                    (Команда)   

_______________________________________________________________ 
 (Дата)                                            (Время)  

 
 

Краткое изложение претензии.  
Какие пункты Регламента 

соревновательного задания считаются 
нарушенными. Предлагаемое решение и его 
обоснование. 

Результаты рассмотрения 

Кто  
рассмотрел 

Принятое решение, 
основание. 

Подпись лица, 
принявшего решение 

   
   
   

 
 

С решением судей ознакомлен, 
«СОГЛАСЕН», «НЕСОГЛАСЕН» ________________________________________________ 
           (Ненужное зачеркнуть)                                      (Дата, время, подпись подавшего протест)             
 
 

РЕШЕНИЕ СУДЕЙСКОЙ КОМИССИИ 
 

 

 

 

 
Жюри:   

  

  
  

  

  

 (Дата, время) 

С решением заседания судей Жюри Соревнования ознакомлен 
______________________________________________________________________________ 

(Подпись, фамилия) 
 
 

(Дата, время)  



 

 

Меры безопасности 
в ходе выполнения конкурсного задания 

направления «БАС» Соревнования 
 
На брифинге перед началом Соревнования Жюри доводятся требования мер 

безопасности, учитывающие технические характеристики используемых БВС 
«Геоскан Пионер», БВС «Пионер Макс», БВС «DJI Mini 2» и погодные условия. 

Требования мер безопасности, установленные председателем Жюри 
обязательны для выполнения всеми членами команд. 

Участники команд обязаны: 
- в ходе выполнения полетов выполнять требования членов Жюри; 
- в процессе полета постоянно вести мониторинг погодных условий (скорости и 
направления ветра), положения БВС «Геоскан Пионер Базовый», БВС «Геоскан 
Пионер Макс», БВС «DJI Mini 2»; 
- при выполнении практических действий неукоснительно руководствоваться 
условиями выполнения конкурсного задания согласно настоящего Регламента; 
- при нарушении условий выполнения конкурсного задания согласно настоящего 
Регламента, выполнять все требования судей по устранению выявленных 
нарушений; 
- исключить взлет, полет и посадку БВС «Геоскан Пионер Базовый», БВС «Геоскан 
Пионер Макс», БВС «DJI Mini 2» вне соревновательной площадки; 
-исключить взлёт БВС сразу после нажатия кнопки включения. 

В ходе проведения Соревнования запрещается: 
- использовать дополнительные приборы и приспособления, не входящие в 
комплектацию БВС «Геоскан Пионер Базовый», БВС «Геоскан Пионер Макс», БВС 
«DJI Mini 2», не предусмотренные Регламентом; 
- запускать БВС «Геоскан Пионер Базовый», БВС «Геоскан Пионер Макс», БВС «DJI 
Mini 2» в сторону, где находятся люди, естественные или искусственные 
препятствия; 
- производить полет двух и более БВС «Геоскан Пионер Базовый», БВС «Геоскан 
Пионер Макс», БВС «DJI Mini 2» на одной высоте на сокращенных дистанциях, 
которые могут привести к столкновению; 
- использовать неисправные электроприборы (розетки, тумблера, вилки, 
удлинители). 
  



 

 

  
ПРОТОКОЛ НАПРАВЛЕНИЯ БАС СОРЕВНОВАНИЯ 

 
Команда (ФИО капитана/подпись):____________________________/_____________ 
 
Судья (ФИО/подпись):_______________________________________/_____________ 
 
Задания 

Вид Баллы Детализация Отметка о 
начислении 

Экологический 
мониторинг 

20 Качество собранных данных (точность и четкость 
фотографий) 

 

30 Полнота и точность анализа объекта  
Проектная 
деятельность 

20 Качество и структура презентации  
30 Оригинальность и креативность подхода  

 
Итого ______________ 

Бонусные баллы 
Бонус Баллы Отметка о начислении 

Профессиональное пилотирование 15  

Время выполнения задания 15  

 
Итого ______________ 

Штрафы 
Штраф Баллы Детализация Отметка о 

начислении 
Несоблюдение техники 
безопасности 

дисквалификация БВС запускается сразу, не с 
пульта 

 

Несанкционированная посадка  5 Сел АКБ, БВС упал (штраф 
за каждый БВС) 

 

 
Итого ______________ 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Р Е Г Л А М Е Н Т 
СОРЕВНОВАТЕЛЬНОГО ЗАДАНИЯ ПО РОБОТОТЕХНИЧЕСКОМУ 

НАПРАВЛЕНИЮ В РАМКАХ МЕРОПРИЯТИЯ «ДЕНЬ ВУЛКАНА» 
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1. ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ 

Настоящий Регламент определяет назначение, цели, задачи, порядок 

организации соревновательного процесса в рамках мероприятия «День 

Вулкана» (далее – Соревнование).  

 

Цели соревнования по робототехническому направлению 

Целью данного Соревнования является вовлечение молодежи в научно-

техническое и инновационное творчество, реализацию инновационных 

проектов в области высоких технологий, применяемых для решения 

современных задач гражданского общества, повышение мотивации к 

получению инженерного образования.  

 

Задачи соревнования по робототехническому направлению 

1. Определение команд-победителей среди участников Соревнования по 

результатам проведения соревновательного процесса.  

2. Определение направлений дальнейшего развития и 

совершенствования конкурсных заданий Соревнования.  

 

Порядок организации соревнования по робототехническому 

направлению 

Общее руководство подготовкой и проведением направления «БАС» 

Соревнования возлагается на организаторов: Фонд Содействия Инновациям, 

ООО «Геоскан-Москва, Автономная некоммерческая организация 

«Образовательно-научный центр «Ойкумена» (Обитаемая Земля)».  

В соревновании принимает участие 8 команд в составе 3 человек.  

Состав команды:  

- капитан команды – 1 человек;  

- участники команды - 2 человека.  

Место проведения соревновательного процесса – Камчатский край, 

Авачинский вулкан.  

соревновательному процессу  

торжественное награждение победителей и призеров.  

На организаторов проведения соревнования по робототехническому 

направлению возлагается: 

1. Подготовка мест проведения, организация материально - 

технического обеспечения, подготовка соревновательного полигона для 

экологического мониторинга в соответствии с приложением № 1.  

2. Организация встречи, убытия, размещения, питания, транспортного и 

медицинского обеспечения.  

3. Обеспечение мер безопасности в ходе Соревнования.  

4. Обеспечение материально-техническими средствами для проведения 

соревнования по робототехническому направлению в рамках мероприятия 

«День Вулкана». 

15 августа 2025 г. – обучение и подготовка к финальному

16 августа 2025 г. – соревновательные полёты, подведение итогов,



 

 

Состав Жюри направления «БАС» Соревнования: 

На Жюри возлагаются обязанности по судейству, определению 

результатов и подведению итогов соревновательного задания в соответствии 

с настоящим Регламентом и Положением о проведении Соревнования.  

Результаты выполнения соревновательного задания оформляются 

протоколами секретарем Жюри, подписываются судьями и утверждаются 

председателем Жюри.  

Условия судейства и обязанности членов Жюри, порядок рассмотрения 

протестов определены в Положении о порядке судейства соревнования 

задания робототехнического направления (приложение № 3).  

Обязанности и права капитана и участников команд направления 

«БАС» Соревнования 

Капитан команды отвечает за дисциплину, соблюдение участниками 

команды установленных требований данного Регламента, экипировки, мер 

безопасности, выполнение распорядка дня, сохранность материальных 

средств и их техническое состояние.  

Он обязан:  

1. Знать содержание и требования Регламента и строго их выполнять.  

2. Информировать команду о решениях Жюри и изменениях в 

распорядке дня.  

3. Своевременно сообщать в Жюри (секретарю) об участниках, 

выбывших из соревнований по заключению врача или другим причинам.  

4. Знать результаты, показанные командой, подводить итоги команды за 

день и ставить задачи на последующие дни.  

5. Информировать председателя Жюри обо всех неисправностях 

оборудования и происшествиях в команде.  

6. Все возникающие вопросы и проблемы решать с заместителем 

председателя Жюри.  

7. При начале соревновательного процесса организовать получение 

материальных средств и экипировки, проверку их комплектности и 

исправности с составлением актов (в случае необходимости).  

8. По завершению Соревнования организовать обслуживание и сдачу 

материальных средств и экипировки, проверку их комплектности и 

исправности с составлением актов (в случае необходимости).  

Руководителю команды запрещается:  

1. Вмешиваться в работу Жюри.  

2. Принимать самостоятельные решения о снятии с соревновательного 

процесса участников без разрешения Жюри.  

3. Оказывать участникам команды помощь в ходе проведения 

соревновательного процесса.  

Тренер команды отвечает за формирование навыков соревновательной 

деятельности участников команды.  

Он обязан:  



1. Знать содержание и требования Регламента и строго их выполнять. 

2. Не допускать условий, которые могут привести к травмированию 

участников команды.  

3. Консультировать участников команды по вопросам выполнения 

соревновательного задания робототехнического направления.  

Тренеру команды запрещается:  

1. Вмешиваться в работу Жюри.  

2. Оказывать участникам команды помощь в ходе проведения 

соревнования.  

Участники направления «БАС» Соревнования обязаны:  

1. Знать требования настоящего Регламента и строго их выполнять.  

2. Прибыть на Соревнование к указанному сроку.  

3. Выполнять указания судей и полевых арбитров, строго соблюдать 

меры безопасности.  

4. Докладывать руководителю команды обо всех происшествиях и 

неисправностях.  

Участники соревнования имеют право обращаться к судьям и полевым 

арбитрам только по неотложным вопросам, касающимся выполнения 

соревновательного процесса, во всех остальных случаях - обращаться в Жюри 

с устным или письменным заявлением через руководителя команды.  

Требования, установленные настоящим Регламентом, обязательны для 

выполнения всеми должностными лицами, назначенными для подготовки и 

проведения Соревнования.  

В ходе проведения направления «БАС» Соревнования командам 

запрещается использовать дополнительные приборы и приспособления, не 

входящие в оснащение БАС «Геоскан Пионер Базовый/Макс», комплекса DJI 

и не предусмотренные настоящим Регламентом.  

Требования мер безопасности обязательны к выполнению всеми 

членами команд.  

Соревнование, прерванное по техническим причинам, погодным 

условиям или иным обстоятельствам, должно быть продолжено или закончено 

при появлении возможности.  

Организаторы проведения соревнования по робототехническому 

направлению в рамках мероприятия «День Вулкана» оставляют за собой 

право вносить в порядок выполнения конкурсного задания любые 

изменения, если эти изменения не дают преимуществ одной из команд.  

Технические специалисты от ООО «Геоскан-Москва» имеют право 

остановить выполнение полётного задания в любой момент, если не 

соблюдаются меры безопасности или существует опасность для участников 

процесса.  

2. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ КОНКУРСНОГО ЗАДАНИЯ 

НАПРАВЛЕНИЯ «БАС» СОРЕВНОВАНИЯ 

Для выполнения конкурсного задания каждой команде предоставляются 

БВС «Геоскан Пионер Базовый», «Геоскан Пионер Макс» или DJIMini series, 

специальное программное обеспечение и автоматизированные рабочие места 



(далее – АРМ). Основные технические характеристики БВС «Геоскан Пионер 

Макс» и БВС «Геоскан Пионер Макс» представлены в приложении №2 к 

Регламенту.  

БВС «Геоскан Пионер» предоставляются командам представителями 

Жюри непосредственно перед выполнением соревновательного задания 

робототехнического направления.  

Полигон.  

Соревновательное задание выполняется в рамках открытого земного 

пространства на территории Авачинского вулкана с размерами 30 на 30 

метров. На соревновательном полигоне будут располагаться объекты 

природного характера, каменные породы и иные растительности для сбора и 

получения данных для реализации проектной деятельности.  

 

Схема полигона представлена на рисунке 1. 

 
Рисунок 1 – Схема полигона направления «БАС» Соревнования 

Соревновательное задание «День Вулкана»  

Соревновательное задание сформировано на основе выполнения прикладных 

задач в направлении экологического мониторинга с помощью применения 

беспилотных воздушных судов и ровера для получения данных, как с 

воздуха, так и с земли, для реализации будущей проектной деятельности в 

виду выступления каждой из команд.  

 

Основная цель соревнований заключается в том, чтобы дроны 

проводили воздушную разведку на выделенной территории, собирая данные 

о местонахождении полезных ископаемых, пород и растительности. 

Полученные данные передаются операторам роверов, которые затем 



исследуют указанные объекты на земле, делая детальные фотографии и 

анализируя их.  

 

Этапы соревнований:  

1. Экологическое наблюдение с дрона: Дроны обследуют территорию 

размером 30x30 метров с высоты, делая фотографии и передавая данные о 

найденных объектах.  

 

2. Исследование объекта ровером: Роверы, получив координаты от дронов, 

направляются к объектам для детального исследования и фотосъемки с 

близкого расстояния.  

 

3. Анализ данных и подготовка презентации: Команды анализируют 

собранные данные, определяют вид растений или характеристики объектов, 

готовят презентации с выводами.  

 

4. Презентация: Команды представляют свои результаты жюри, делая упор 

на качество данных, полноту анализа и креативность подхода. 

 

Соревнования оцениваются по следующим критериям: качество 

собранных данных, точность анализа, качество презентации и 

оригинальность подхода. Победители награждаются дипломами и призами, а 

также могут получить специальные награды за уникальные решения и 

креативные идеи.  

 

Полигон для соревнований по робототехнике представляет собой 

специально подготовленную территорию размером 30x30 метров, 

предназначенную для выполнения задач по экологическому наблюдению и 

исследованию объектов с использованием дронов и роверов. 

  

Полигон разделен на две основные зоны:  

1. Зона для дронов:  

• Высота полета: Полигон оборудован так, чтобы дроны могли безопасно 

взлетать и проводить наблюдения на высоте до 50 метров.  

 

• Ориентиры и метки: Территория размечена ориентирами и метками для 

облегчения навигации дронов и точного определения местоположения 

объектов.  

 

• Типы покрытий: Поверхность полигона может включать различные типы 

покрытий (травянистые участки, песчаные зоны, каменистые участки), что 

имитирует реальные условия и добавляет задачи по адаптации к разным 

условиям.  

 

 



2. Зона для роверов:  

• Исследовательские точки: На территории полигона расположены 

несколько исследовательских точек, обозначенных координатами или 

ориентирами, к которым должны подъехать роверы для выполнения задания.  

 

• Препятствия: Полигон содержит разнообразные препятствия (например, 

небольшие холмы, ямы, неровности), которые роверы должны преодолеть для 

достижения целей.  

 

• Объекты исследования: На исследовательских точках размещены 

различные объекты (например, реальные модели растений, минералов, пород 

и иной растительности), которые должны быть исследованы и 

сфотографированы роверами.  

 

В процессе выполнения соревновательного задания участники получат 

необходимые навыки в использовании следующими инструментами, 

обладающими разными функциональными особенностями:  

- Pioneer Station  

- DJI Fly  

Pioneer Station служит для работы с квадрокоптером: написания и 

загрузки управляющих программ, управления прошивкой. 

DJI Fly — это мобильное приложение, разработанное компанией DJI для 

управления их дронами. Приложение предоставляет пользователям 

интуитивно понятный интерфейс для полетов, съемки фото и видео, а также 

выполнения различных полетных маневров. DJI Fly также включает функции 

для редактирования и обмена контентом, управления полетными настройками, 

обновления прошивки дрона и получения данных о полете в реальном 

времени.  

 

Каждая команда оснащена 1 БВС «Геоскан Пионер Макс» или 1 БВС DJI 

Mini, оборудованный курсовой камерой, для возможности получения видео 

или фотоматериала  

Цель команды – провести экологическое наблюдение с использованием 

дронов и исследовать объект с помощью роверов, а затем представить 

результаты в виде презентации.  

Критерии оценки:  

• Качество и количество собранных данных (точность, четкость 

фотографий, соответствие формату) — 40 баллов.  

• Полнота и точность анализа объекта — 25 баллов.  

• Качество и структура презентации — 15 баллов.  

• Оригинальность и креативность подхода — 20 баллов.  

 

Максимальное количество баллов, которое может набрать команда по 

результатам выполнения соревновательного задания составляет 100 баллов.  

 



Порядок проведения соревнований:  

Этап 1: Экологическое наблюдение с дрона  

• Каждой команде выделяется участок размером 30x30 метров.  

• Дрон должен обследовать данный участок с высоты, делая фотографии 

и передавая данные оператору ровера.  

Время на выполнение задания — 20 минут.  

Этап 2: Исследование объекта ровером  

• Оператор ровера получает координаты или ориентир объекта от дрона 

и направляет ровер к указанному месту.  

• Ровер проводит детальное исследование объекта, делая фотографии с 

близкого расстояния.  

Время на выполнение задания — 20 минут.  

Этап 3: Анализ данных и подготовка презентации  

• Команда анализирует полученные данные, определяет вид растения 

или характеристику объекта.  

• Подготавливает презентацию, включающую фотографии, результаты 

анализа и выводы.  

Время на выполнение задания — 20 минут.  

Этап 4: Презентация  

• Команда представляет результаты своего исследования жюри.  

Время на презентацию — до 5 минут. 

 

Безопасность  

Все участники должны соблюдать правила безопасности при работе с 

дронами и роверами.  

Организаторы соревнований несут ответственность за обеспечение 

безопасности на территории проведения мероприятия.  

Распределение баллов за выполнение задания, бонусных баллов, а также 

распределение штрафных баллов приведены в приложении № 4.  

 

3. ПОРЯДОК ОПРЕДЕЛЕНИЯ ПОБЕДИТЕЛЕЙ И ПРИЗЕРОВ 

НАПРАВЛЕНИЯ «БАС» СОРЕВНОВАНИЯ 

Подведение итогов соревновательного задания по робототехническому 

направлению организует и проводит председатель Жюри 17 августа 2024 г.  

Основу подведения итогов составляют материалы соревнований, 

наблюдений (записей) судей о действиях участников соревновательного 

процесса. Соревнования оцениваются по набранным баллам. Протокол с 

количеством набранных баллов, бонусными баллами и штрафными баллами в 

приложении №4.  

При оценке результатов места распределяются по суммированию баллов 

всех соревнований.  

Лучшая команда определяется по наибольшей сумме баллов. 

Максимально возможный балл – 100. 



Основные технические характеристики 
БВС «Геоскан Пионер Базовый» и полезной нагрузки 

 
1. Основные технические характеристики БВС «Геоскан Пионер»: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

БВС «Геоскан Пионер Базовый» 
 

- продолжительность полета  - до 7 мин.; 
- скорость полета    - до 65 км/ч; 
- масса БВС    - 230 г; 
- размеры БВС    - 290 х 290 х 120 мм; 
- максимальная высота полета - 500 м; 
- допустимая скорость ветра  - до 5 м/с. 
 
Технические характеристики полезной нагрузки БВС «Геоскан Пионер»: 
- Курсовая камера RunCam Hybrid представляет собой камеру, способную 
снимать видео в формате 4к. Также ее возможно использовать в качестве 
камеры для FPV-пилотирования. 
Качество видео     - 4K@30fps / 2.7K@60fps / 2.7K@50fps / 
1080P@120fps / 1080P@100fps / 1080P@60fps / 1080P@50fps 
Объектив                       - 10М 
Напряжение    - 5 В 
Размеры     - 25 × 19 × 24.5 мм 
Вес      - 18 г.



Основные технические характеристики 
БВС «Геоскан Пионер Макс» и полезной нагрузки 

 
Основные технические характеристики БВС «Геоскан Пионер Макс»: 

 
 

БВС «Геоскан Пионер Макс» 
 

- продолжительность полета  - до 25 мин.; 
- скорость полета    - до 85 км/ч; 
- масса БВС    - не более 1000 г; 
- размеры БВС    - 440 х 340 х 125 мм; 
- максимальная высота полета - 500 м; 
- допустимая скорость ветра  - до 7 м/с. 
 
Технические характеристики полезной нагрузки БВС «Геоскан Пионер»: 
- Курсовая камера RunCam Hybrid представляет собой камеру, способную 
снимать видео в формате 4к. Также ее возможно использовать в качестве 
камеры для FPV-пилотирования. 
Качество видео     - 4K@30fps / 2.7K@60fps / 2.7K@50fps / 
1080P@120fps / 1080P@100fps / 1080P@60fps / 1080P@50fps 
Объектив                       - 10М 
Напряжение    - 5 В 
Размеры     - 25 × 19 × 24.5 мм 
Вес      - 18 г.



Основные технические характеристики 
БВС «DJI Mini 2» 

 

 
БВС «DJI Mini 2» 

 
- продолжительность полета  - до 31 мин.; 
- скорость полета    - до 57,6 км/ч; 
- масса БВС    - 249 г.; 
- размеры БВС    - 159 × 203× 56 мм; 
- максимальная высота полета - 500 м; 
- допустимая скорость ветра  - до 10.5 м/с.



Основные технические характеристики 
ровера «BRover MAX» 

 

 
 

Ровер «BRover MAX» 
 

- Корпус устойчивый к внешним воздействиям 
- 6-колесная робототехническая платформа способная передвигаться по любым 
твердым поверхностям и открытому грунту 
- тип подвески – рокерная 
- одноплатный компьютер с 4-ядерным процессором 
- интегральная плата управления с микроконтроллерами типа STM32F4 
- инерционный датчик IMU 10DOF 
  



Перечень заданий для участников соревнований 

1. Экологическое наблюдение с дрона: дроны обследуют территорию 

размером 30x30 метров с высоты, делая фотографии и передавая данные о 

найденных объектах.  

2. Исследование объекта ровером: роверы, получив координаты от дронов, 

направляются к объектам для детального исследования и фотосъемки с 

близкого расстояния.  

3. Анализ и обработка данных: команды анализируют собранные данные, 

определяют вид растений или характеристики объектов, приводят 

фотографии к необходимому формату (объект интереса занимает не менее 

70% кадра). 

4. Подготовка презентации: команды готовят презентации с выводами.  

5. Презентация: команды представляют свои результаты жюри, делая упор на 

качество данных, полноту анализа и креативность подхода. 
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