
Регламент проведения соревнований по робототехнике 

1. Общие положения 

1.1. Соревнования проводятся с целью развития навыков командной работы, инженерного 

мышления, программирования и аналитических способностей участников. 

1.2. Участники соревнуются в двух категориях: дроны и роверы. 

1.3. Основная задача команд — провести экологическое наблюдение с использованием 

дронов и исследовать объект с помощью роверов, а затем представить результаты в виде 

презентации. 

2. Участники 

2.1. К соревнованиям допускаются команды из 2-4 человек. 

2.2. Каждая команда должна иметь дрон и ровер, соответствующие техническим 

требованиям соревнований. 

2.3. Участники могут быть как школьниками, так и студентами высших учебных 

заведений. 

3. Технические требования 

3.1. Дроны: 

 Максимальная высота полета — 50 метров. 

 Оборудованы камерами высокого разрешения для съемки и передачи данных. 

 Способны автономно патрулировать заданную территорию и передавать 

координаты обнаруженных объектов. 

3.2. Роверы: 

 Способны перемещаться по пересеченной местности. 

 Оборудованы камерами для съемки объектов с малого расстояния. 

 Способны получать и обрабатывать команды от оператора. 

4. Порядок проведения соревнований 

4.1. Этап 1: Экологическое наблюдение с дрона 

 Каждой команде выделяется участок размером 50x50 метров. 

 Дрон должен обследовать данный участок с высоты, делая фотографии и передавая 

данные оператору ровера. 

 Время на выполнение задания — 30 минут. 

4.2. Этап 2: Исследование объекта ровером 

 Оператор ровера получает координаты или ориентир объекта от дрона и 

направляет ровер к указанному месту. 



 Ровер проводит детальное исследование объекта, делая фотографии с близкого 

расстояния. 

 Время на выполнение задания — 30 минут. 

4.3. Этап 3: Анализ данных и подготовка презентации 

 Команда анализирует полученные данные, определяет вид растения или 

характеристику объекта. 

 Подготавливает презентацию, включающую фотографии, результаты анализа и 

выводы. 

 Время на выполнение задания — 60 минут. 

4.4. Этап 4: Презентация 

 Команда представляет результаты своего исследования жюри. 

 Время на презентацию — до 10 минут. 

5. Критерии оценки 

5.1. Качество собранных данных (точность и четкость фотографий) — 30 баллов. 

5.2. Полнота и точность анализа объекта — 30 баллов. 

5.3. Качество и структура презентации — 20 баллов. 

5.4. Оригинальность и креативность подхода — 20 баллов. 

6. Безопасность 

6.1. Все участники должны соблюдать правила безопасности при работе с дронами и 

роверами. 

6.2. Использование защитного оборудования обязательно. 

6.3. Организаторы соревнований несут ответственность за обеспечение безопасности на 

территории проведения мероприятия. 

7. Награждение 

7.1. Команды, занявшие призовые места, награждаются дипломами и призами. 

7.2. Специальные номинации могут быть присуждены за оригинальные технические 

решения и креативные презентации. 

8. Заключительные положения 

8.1. Все спорные вопросы, возникающие в ходе соревнований, разрешаются главным 

судьей соревнований. 

8.2. Регламент может быть изменен организаторами не позднее, чем за неделю до начала 

соревнований. 



Организаторы соревнований по робототехнике желают всем участникам успехов и 

интересных открытий! 

Описание регламента соревнований по робототехнике 

Соревнования по робототехнике — это увлекательное мероприятие, направленное на 

развитие инженерных, аналитических и командных навыков у участников. В рамках 

соревнований команды будут использовать современные технологии, такие как дроны и 

роверы, для выполнения задач экологического наблюдения и исследования объектов. 

Основная цель соревнований заключается в том, чтобы дроны проводили воздушную 

разведку на выделенной территории, собирая данные о местонахождении полезных 

ископаемых, пород и растительности. Полученные данные передаются операторам 

роверов, которые затем исследуют указанные объекты на земле, делая детальные 

фотографии и анализируя их. 

Этапы соревнований: 

1. Экологическое наблюдение с дрона: Дроны обследуют территорию размером 

50x50 метров с высоты, делая фотографии и передавая данные о найденных 

объектах. 

2. Исследование объекта ровером: Роверы, получив координаты от дронов, 

направляются к объектам для детального исследования и фотосъемки с близкого 

расстояния. 

3. Анализ данных и подготовка презентации: Команды анализируют собранные 

данные, определяют вид растений или характеристики объектов, готовят 

презентации с выводами. 

4. Презентация: Команды представляют свои результаты жюри, делая упор на 

качество данных, полноту анализа и креативность подхода. 

Соревнования оцениваются по следующим критериям: качество собранных данных, 

точность анализа, качество презентации и оригинальность подхода. Победители 

награждаются дипломами и призами, а также могут получить специальные награды за 

уникальные решения и креативные идеи. 

Безопасность участников является приоритетом, поэтому все работы проводятся с 

соблюдением необходимых мер предосторожности. 

Данные соревнования предоставляют отличную возможность участникам 

продемонстрировать свои технические навыки, творческий подход и умение работать в 

команде, погружаясь в реальные задачи, связанные с экологическим мониторингом и 

исследованием окружающей среды. 

Описание полигона для соревнований по робототехнике 

Полигон для соревнований по робототехнике представляет собой специально 

подготовленную территорию размером 50x50 метров, предназначенную для выполнения 

задач по экологическому наблюдению и исследованию объектов с использованием дронов 

и роверов. Полигон разделен на две основные зоны: 

1. Зона для дронов: 



o Высота полета: Полигон оборудован так, чтобы дроны могли безопасно 

взлетать и проводить наблюдения на высоте до 50 метров. 

o Ориентиры и метки: Территория размечена ориентирами и метками для 

облегчения навигации дронов и точного определения местоположения 

объектов. 

o Типы покрытий: Поверхность полигона может включать различные типы 

покрытий (травянистые участки, песчаные зоны, каменистые участки), что 

имитирует реальные условия и добавляет задачи по адаптации к разным 

условиям. 

2. Зона для роверов: 

o Исследовательские точки: На территории полигона расположены 

несколько исследовательских точек, обозначенных координатами, к 

которым должны подъехать роверы для выполнения задания. 

o Препятствия: Полигон содержит разнообразные препятствия (например, 

небольшие холмы, ямы, неровности), которые роверы должны преодолеть 

для достижения целей. 

o Объекты исследования: На исследовательских точках размещены 

различные объекты (например, модели растений, минералов), которые 

должны быть исследованы и сфотографированы роверами. 

Дополнительные элементы полигона: 

 Контрольный пункт: Централизованное место для операторов, откуда они 

управляют дронами и роверами, получая и обрабатывая данные. 

 Зоны безопасности: Обозначенные участки, где участники и наблюдатели могут 

находиться, не мешая работе команд. 

 Информационные панели: Электронные или физические табло с информацией о 

текущем ходе соревнований и результатах команд. 

Полигон спроектирован таким образом, чтобы максимально реалистично имитировать 

условия, с которыми могут столкнуться команды в реальных ситуациях. Это позволяет 

участникам демонстрировать свои навыки и знания в условиях, близких к реальным, что 

добавляет соревнованиям практическую ценность и зрелищность. 

 


